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  تاريخچه 

 الكساندر گراهام بل دستگاه تلفن را آه قادر به ارسال و دريافت اصوات 1876در سال 

و ) ميكروفن( اين دستگاه ساده شامل فرستنده .  ناشي از صحبت انسان بود اختراع  آرد 

 1877ولي در سال . بود آه فرستنده آن  خيلي خوب آار نمي آرد )  گوشي ( گيرنده 

گيرنده بل .   اديسون با استفاده از خواص آربن فرستنده بهتري ساخت مخترع آمريكائي

  . همراه  با فرستنده آربني اديسون يك تلفن با آارائي خوب را تشكيل مي داد 

در مراحل اوليه اختراع تلفن فقط ارتباط بين دو دستگاه برقرار مي شد و با افزايش تعداد 

اههاي تلفن متعدد احساس گرديد لذا مكان هايي تلفن نياز به برقراري  ارتباط بين دستگ

بنام مراآز تلفن ايجاد شد آه به صورت دستي و به وسيله اپراتورها اين ارتباط برقرار مي 

  . شد

در مرآز تلفن دستي اپراتور بعد از اطلاع از درخواست برقراري ارتباط توسط هر يك از 

آننده پرسيده و ارتباط بين دو مشترآين تلفن شماره مشترك مقابل را از طرف تلفن 

  . مشترك را به وسيله اتصال سيم هاي دو مشترك به همديگر برقرار مي آرد 

با افزايش تعداد مشترآين مراآز  تلفن امكان برقراري سريع بين مشترآين توسط 

 ميلادي اولين مرآز تلفن نيمه خودآار آه هنوز نياز 1886لذا در سال . انسان وجود نداشت 

 م اولين مرآز تلفن 1889پراتور  براي برقراري ارتباط داشت اختراع گرديد و در سال به ا

با سيستم اختراع . خودآار آه نياز به تلفنچي نداشت توسط آقاي استراگر  ساخته شد 

استراگر مي شد تعداد زيادي مشترك را به يك مرآز تلفن  وصل آرد و يك مرآز بزرگ به 

  . وجود آورد 

   : استراگر. 1

 در سيستم استراگر عمل سوئچينگ به وسيله سلكتور  يا انتخاب آننده انجام مي 

ساده ترين سلكتور داراي يك محور است آه روي آن يك بازوي اتصال قرار دارد و وقتي . شد 

آه لازم باشد مي تواند چرخش مكانيكي انجام دهد و چندين  آنتاآت روي يك نيم دايره به 

  .د دور محور قرار دار

آافي است آه شماره تلفن .  مشترك ديگر وصل شود 10 مي تواند به Aحال تلفن 

اگر به جاي وصل آردن آنتاآتهاي سلكتور به ده تلفن آنها را به  ده . مورد نظر را انتخاب آند 

 Aسلكتور ديگر وصل آنيم و آنتاآت هاي آن ده سلكتور را به تلفن ها  وصل آنيم مشترك 

  . تا مشترك وصل شود قادر است به صد 

 به يكي از اين صد مشترك وصل شود بايد دو تا Aدر اين حالت براي اينكه مشترك 

  . سلكتور شروع به حرآت بكند 

 مرحله اي مي گويند آه مي تواند يكصد تلفن را 2به اين مرآز تلفن يك مرآز تلفن 

فاده از سه مرحله در يك سيستم پيچيده تر با است. سوئيچ آرده و به هم وصل  نمايد 

سوئيچينگ يعني يك سلكتور در مرحله اول ده سلكتور در مرحله دوم و صد سلكتور در 

. مرحله سوم مي توان يك مرآز تلفن آه هزار دستگاه تلفن به آن وصل شود درست آرد 

 .هم چنين با چهار مرحله سوئيچ آردن مي توان مرآز تلفن ده هزار شماره اي داشت 
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   : EMDسوئيچ . 2

آنترل اين سوئيچ نيز .   بود EMD سيستم هاي سوئيچ بعدي آه ساخته شد 

اتوماتيك است و براي اينكه سلكتورهاي آن فقط  در يك جهت حرآت  داشته باشند 

به اين ترتيب يك . مانند سيستم استراگر از سلكتور  با دو بازو استفاده مي آنيم 

جه به شماره گرفته  شده  بازوي دوم بازو روي شماره مشترك  مبدا بوده و با تو

 نيز هر سلكتور EMSدر سيستم . چرخيده و سلكتور  مرحله دوم را انتخاب مي آرد 

  . مدار آنترل اختصاصي خودش را داشت 

  ) تقاطع ميله اي  ( XBراس بار آ سوئيچ . 3

 آنترل اين سوئيچ نيز به  صورت اتوماتيك انجام مي شود و شبيه سوئيچ هاي 

شماره . اين سوئيچ دستور آار را از يك  آنترل مرآزي مي گيرد . اگر مي باشد استر

  . يك  مشترك  از تقاطع ميله ها حاصل مي شود 

  ) : تقاطع نقطه اي  ( XPراس پونيت آ سوئيچ هايي . 4

در اينجا از تعدادي رله استفاده مي شود . اين سوئيچ  نيز آنترل مشترك است 

 مربوط جذب شده و زنجيره اي از رله ها امكان اتصال دو با گرفتن شماره رله. 

  . ايراد اين سوئيچ حجم زياد آن بود . مشترك را به هم برقرار مي آرد 

با بسته شدن رله هايي آه در تقاطع مسيرها وجود دارند امكان ارتباط  

  آه به اين  ساختار ماتريس رله اي گفته مي شد. مشترآين با هم ديگر وجود دارد 

آه با در آنار هم قرار دادن اين  ماتريس ها مي توانستند هر تعداد مشترك را 

  . سوئيچ آنند 

با استفاده از ماتريس هاي آوچكتر به تعداد زياد و اتصال هر ماتريس به ماتريس 

هاي  مرحله بعدي مراآز بزرگ ايجاد گرديد آه با استفاده از آنترل متمرآز مي شد 

  . ترلي آاست از تعداد مدارهاي آن

  

  

  : سوئيچ الكترونيك . 5

در دهه شصت ميلادي استفاده از قطعات  الكترونيكي مانند ترانزيستور و ديود 

براي ساخت بخش سوئيچ مراآز تلفني عملي گرديد و اولين مرآز تلفن الكترونيكي 

ه شروع به آار نمود و قسمت آنترلي آن به صورت  متمرآز بوده و با استفاده از برنام

هايي آه بر روي آامپيوتر ذخيره مي شد مي توانست با شناسايي شماره هاي 

گرفته شده  توسط مشترك مدار سوئيچ لازم را براي برقراري ارتباط بين دو مشترك 

  . برقرار نمايد 

  : سوئيچ ديجيتال .6
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 هاي ديجيتالي هم چنين مبدل هاي آنالوگ به IC با پيشرفت در ساخت 

فاده از سوئيچ هاي ديجيتال  به صورت عملي در آمد و به تدريج  ديجيتال ايده است

جايگزين ساير سيستم هاي سوئيچ مخابراتي گرديد به طوري آه امروزه در تمامي 

  . مراآز تلفن از سوئيچ هاي ديجيتال استفاده مي گردد 

 

   :EMDسوئيچ 

ي قرار اين سوئيچ ها به صورت مجموع براي هر يك يا چند مشترك در فايل هاي

 تا صفر تقسيم بندي شده و هر قسمت نيز به 1اين سوئيچ ها آه از . مي گرفت 

 گوشي را بر مي دارد Aوقتي آه مشترك .  قسمت تقسيم بندي شده است 10

 قرار مي گيرد  و سوئيچ  اوليه گوشي برداري را تشخيص  Aجرياني در خط مشترك 

چ اول باعث حرآت يك بازوي  سيم پيچ  روي سوئيAبا جريان مشترك . مي دهد 

از .   مي باشد B,Aچهار شاخه مي شود  دو شاخه از آنها براي اتصال دو مشترك 

باشد ، حال اگر فرض آنيم دو بازوي ديگر براي ارسال زنگ و ديگري براي آنتور مي 

 مي باشد با گرفتن اولين شماره سوئيچ  اوليه شماره اي شماره 4 يك مرآز تلفن 

با دومين شماره سوئيچ  دوم به آار  مي افتد ، با گرفتن شماره سوم . را مي گيرد 

اگر خط آزادي  بيابد اتصال مي دهد و دوباره سر .  سوئيچ  سوم به آار مي افتد 

 Aحال شماره چهارم از طرف مشترك . جاي اوليه يعني حالت صفر بر مي گردد 

شماره آخر را مي گيرد و گرفته مي شود دوباره سوئيچ  سوم به حرآت مي افتد و 

 مي فرستد و با A و شبه زنگ را به B اشغال نباشد زنگ را به Bاگر مشترك 

با شروع ارتباط شاخه آنتور به افزودن .  ارتباط آامل مي شود Bبرداشتن گوشي 

  . آنتور در دستگاههاي شمارنده مكانيكي يا الكترونيكي مي آند 

ترك  آاملا براي ناظر مشخص است  نحوه ارتباط بين دو مشEMDدر سيستم 

يعني مانند يك معما يا بازي مي شود با يافتن  سرنخ به طور آامل مي توان مسير 

  . طي شده را مشاهده  آرد 

اين نوع سيستم به خاطر وجود سوئيچ هاي نسبتا حجيم ،  بسيار بزرگ و 

. لازم است گسترده است ،  براي مثال براي ده هزار شماره يك سالن  بسيار بزرگ 

  . همچنين به خاطر  دستگاههاي مكانيكي ، بسيار پر سر و صدا مي باشد 

 بسيار جالب و ساده EMDسيستم ارسال زنگ و تن هاي مختلف در سوئيچ 

اين دستگاه ها . مي باشد به اين صورت آه يك يا دو دستگاه توليد زنگ وجود دارد 

توليد مي آنند اما در قسمت شبيه الكتروموتور مي باشند و فقط يك نوع بوق 

انتهايي دستگاه يك سري رله و چرخ دنده هاي متفاوت  با برآمدگي هاي گوناگون 

نحوه آار به اين ترتيب است آه يكي از بازوهاي گفته شده در سوئيچ  . وجود دارد 
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EMD وقتي نياز به ارسال صداي زنگ به مشترك .  به اين قسمت وصل  مي گرد

وقتي چرخ دنده .  وصل مي گردد دار آنترل رله مربوطه به خطخيص مباشد  با تش

 ها رله ها به آار مي افتند و آمدگي هاي روي چرخبر اساس بر. به آار مي افتد 

 ،  شبه زنگ،اين  قطع و وصل  بوق صداي زنگ. بوق ممتد را قطع و وصل مي آنند 

  .را توليد مي آند ... بوق اشغال و 

 

  سالن دستگاه 

تگاه يا همان مراآز تلفن ديجيتال مي باشد و از دو بخش عمده سالن دس

  . سخت افزاري و نرم افزاري تشكيل شده است 

  قسمت سخت افزاري مرآز تلفن ديجيتال از بخشهاي مختلف

  يا دسترسي آه شامل  تماس تجهيزات  مربوط به اتصال accessبخش  .1

 اتصال سوئيچ به مشترآين  به سوئيچ ها و همچنين واسطه هاي لازم جهت

  . سيستمهاي انتقال  جهت ارتباط با ساير  سوئيچ هاي موجود در شبكه مي باشد 

اين بخش مسئوليت سوئيچينگ و برقراري ارتباط بين :  بخش سوئيچ  .2

 به آن وصل مي accessآانالهاي مختلف تلفن را از روي مسيرهايي آه از بخش 

 . شود امكان پذير مي سازد 

اين بخش به عنوان پروسسور اصلي يك مرآز  تلفن تمامي :  بخش آنترلي  .3

بخش هاي مرآزي را آنترل مي نمايد و با پردازش مكالمه امكان برقراري ارتباط را 

 . فراهم مي آند 

اين بخش  امكان ارتباط  آاربر يا اپراتور  : operation and maintenaceبخش  .4

واند با انجام تعاريف نرم افزاري با سيستم سوئيچ را امكان پذير مي آند ،  تا بت

 . وضعيت سوئيچ را بررسي آند و اطلاعات لازم از آارآرد سيستم را تهيه نمايد 

 سالن دستگاه در فايل هايي آه يونيت ناميده مي شوند قرار رد accessبخش 

 شماره گذاري شده اند شامل … , DLU  10 , 20گرفته اند ، هر يونيت آه به صورت 

 مدار 16هر شلف  شامل . ي باشند هر رديف  را يك شلف مي گويند  رديف م10

درهر شلف  دو . الكترونيكي مي باشد ، اين آارت ها را آارت مشترك مي گويند 

آارت تغذيه براي اعمال ولتاژ  و جريان راه انداز  آارت ها وجود دارد آه عموما در 

  . منتهي اليه هر شلف  در دو طرف نصب مي گردند 

ي  تقريبا هر دو شلف نيز دو آارت مخصوص وجود دارد آه در يكي از شلف  برا

قرار داده مي شوند اين آارتها به عنوان ذخيره اوليه اطلاعات هستند و برخي  

  . پيغامهاي اوليه و اخطارها را اعلام مي آنند 
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 مي باشد آه روي يك برد  ساخته مي LC مدار 16يك آارت مشترك  شامل 

  . ت مشترك ناميده مي شوند شوند و آار

 امكان اتصال مشترك به مرآز را فراهم مي آنند و وظايف زير را بر عهده LCمدار 

  . دارند 

اعمال ولتاژ باتري روي خط مشترك آه اين ولتاژ بسته به نوع سوئيچ بين  .1

  .  ولت مي باشد 60 يا 48منفي 

2. over voltage protection ) در داخل مدار ) : د محافظت در مقابل  ولتاژ زيا

Lc روي خط مشترك  يك سري فيوز جهت حفاظت مرآز از ولتاژ  و جريان اضافي آه 

 . ممكن است روي سيم هاي تلفن قرار گيرد وجود دارد 

زنگ از طريق مدار مشترك به وسيله يك سري   :  Ringingاعمال زنگ  يا  .3

 . رله روي خطوط تلفن قرار داده مي شود 

4. supervision and DC signaling :  نظارت بر روي  خطوط تلفن و تشخيص

 .  توسط مشترك (Off – Hook)  و گوشي برداري (on – Hook)گوشي گذاري 

5. Coding :  سيگنالهاي رسيده از خطوط تلفن به صورت آنالوگ مي باشند آه

 .   بايد آنها را به ديجيتال تبديل نمايد LCمدار 

6. Hybrid : مسير رفت و برگشت اطلاعات ديجيتال  براي جداسازي و ادغام 

 مشترآين 

7. Testing 

 Speech Bussمدارات مشترآين از طريق دو سري خطوط  به نام خطوط صحبت 

  .  و خطوط آنترل به واحدهاي متمرآز آننده وصل مي شود  ,

 و همچنين LCواحد متمرآز آننده وظيفه اختصاص آانال ارتباطي به مدارهاي 

به طرف مشترك ..  اشغال و –نال ها و ارسال تن هاي بوق آزاد نظارت بر وضعيت آا

 ،mux / Dmux آردن  آانال هاي ارتباطي  به طرف مدار Lc را دارد  .  

 

    : واحد آنترلي 

واحد آنترلي در واقع يك ميكروپروسسور جهت آنترل مدارات مشترآين و 

  . همچنين انجام عمل پردازش  مكالمه مي باشد 

 ،  گوشي برداري توسط هر مشترك را Lcضمن نظارت بر مدارات واحد آنترلي 

دريافت و با ارسال زمان به واحد متمرآز آننده در صورت وجود آانال بوق آزاد به طرف 

مشترك ارسال مي آند و با گرفتن شماره با دريافت اولين شماره ضمن قطع بوق 

يل ، ارسال مي آند بعد از تحلآزاد شماره را دريافت و  بعد از ذخيره به بخش  آنترل  

  . ه زمان  مكالمه محاسبه مي شود مسير برقرار و با شروع مكالم
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 قرار دارند ، CPUواحدهاي آنترل و متمرآز آننده در سالن دستگاه در يونيت 

  .  عمل مي آند Data base موجود در مرآز به عنوان CPUيونيت 

.  مخصوص مي باشد CD ROM تعدادي هارد ديسك و -  cpuاين  يونيت حاوي 

در اين يونيت  اعمالي از قبيل ثبت تمام اعمال و آارهاي خروجي از هر شماره 

مشترك ، ثبت آنتورها ، ثبت تمام اخطاها ، ثبت اعمال انجام  گرفته بر روي شماره 

... مشترك از قبيل  بلوآه شدن ؛ قطع  يك طرفه ، تمام اشكالات موجود در خط و 

واحدهاي آنترلي و يا همان مدارات آنترلي وظيفه پردازش اطلاعات صورت مي گيرد 

اين . و سيگنالينگ ورودي به سيستم  جهت برقراري يا قطع ارتباط را بر عهده دارند 

آنترل . 2آنترل متمرآز . 1: مدارات  به دو نوع مورد استفاده  قرار مي گيرند 

  گسترده 

رتمند مرآزي وجود دارد و تمام  در آنترل متمرآز يك  سيستم پروسسوري قد

در سيستم .  برنامه ها و منابع را در اختيار دارد و ساير پروسسور به آن متصل اند 

آنترل گسترده هر بخش شامل واحدهاي آنترل مربوط به خود است اين واحدها به 

  . طور همزمان به تمامي برنامه ها و  منابع دسترسي دارند 

( تي آه در سيستم هاي  مخابراتي دارند به صورت  واحد آنترل به خاطر اهمي

مورد استفاده قرار مي گيرند براي اين آه دو واحد آنترلي بتوانند به صورت )  دوبله 

آه هر آدام بتوانند به تنهايي  هم زمان آار بكنند بايد به روشي اين آار انجام شود 

آنترل تمامي سيستم را در صورت  بروز خرابي بر عهده بگيرند بدون اينكه  وقفه اي 

  . در عملكرد آلي سيستم  اتفاق بيتفد 

   :Dualروش هاي بكارگيري سيستم هاي آنترل 

در اين روش اگر پروسسور اآتيو در بين برنامه  : Active / standbyآنترل  .1

برنامه شروع به اجرا مي آند    از ابتداي Standbyا خاموش شود پروسسور خراب ي

 .  

 براي اين آه برنامه دچار وقفه در اين روش  : Active / Hot standby آنترل  .2

 برنامه را از  Standby پروسسور Activeنشود  در صورت از آار افتادن  پروسسور 

 . نقطه اي آه متوقف شده است ادامه مي دهد 

در اين حالت پروسسور ها به صورت همزمان با هم  : Load sharing آنترل  .3

آار مي آنند و بار بين آنها تقسيم شده است  و در صورت خرابي سريز آارها روي 

 . بقيه مي افتد 

 آه قرار دارد آه  Spareدر اين حالت يك پروسسور  اضافي  : Spare آنترل  .4

 .  شود اين پروسسور بار آن را مي گيرد اگر يكي از پروسسورها از مدار خارج
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  :سيگنالينگ 

سيگنالينگ  مبادله اطلاعات بين بخش هاي مختلف يك شبكه ارتباطي است و 

  . تجهيزات مخابراتي را قادر به ارتباط مي آند و انواع مخلتلفي دارد 

  : سيگنالينگ  خط مشترك . 1

(Basic  signaling) نظر گرفته مي شود و شامل  در به عنوان سيگنالينگ پايه 

  . عمليات ابتدائي  سيگنال بين مشترك  و مرآز محلي مي باشد 

خطوط مشترآين  مستقل از نوع سيستم مرآز تلفن  و نوع : سيگنال هاي خط 

  : شبكه هاي مخابراتي  بوده و شامل سيگنال هاي زير مي باشد 

(seizur) سيگنال تصرف ر شروع مكالمه  آه با برداشتن گوشي تلفن  بيانگ .1

  . است 

اطلاعات آدرس شماره گيري ، آه شامل آدرس شماره هاي  گرفته  شده  .2

 . مي باشد 

با گذاشتن گوشي تلفن هر دو طرف :  سيگنالهاي قطع رفت و برگشت  .3

 . مكالمه ارسال  مي گردد و ختم مكالمه مي باشد 

  : سيگنالينگ  بين  مراآز 

و مرآز فرستاده و دريافت مي شود و  عبارت است از سيگنالهايي آه بين د

شامل اطلاعات ارسالي در  دو جهت رفت و برگشت مي باشد و به دو نوع آانال 

آانال مرتبط نوعي از سيگنالينگ مي . مرتبط و آانال مشترك تقسيم مي شوند 

باشد آه آليه سيگنالهاي  روي آانالي آه ترافيك تلفني را وصل مي آند ارسال و 

در . ند  و دائما در آانالي مرتبط  و وابسته به آن انتقال مي يابند دريافت مي شو

واقع ترافيك سيگنالينگ و صوت از يك مدار عبور مي آنند در سيگنالينگ آانال  

مشترك آليه سيگنالهاي روي آانال جدا از آانال  حمل ترافيك تلفني ارسال و 

 . دريافت مي شوند 

 باط ساده تلفني بررسي  انواع سيگنالها در يك ارت

                                                      Bمشترك 

 A                              مشترك                

 

 
مبدأ  مقصد

 

  Off- Hook 
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Dial      tone 

Dialing 

Seizure    signal 

Proceed – to- send signal 

Registore     signal 

E o s  

Ring  (caller ID )   Ring  Back  tone 

Answer     signal 

 

مكالمه و شروع 

 شارژينگ

on- Hook 

Clear – Back – signal  

 On – Hook 

Clear – forward – signal سيگنالهاي خط مشترك

B Releas – Guard – signal 

سيگنالهاي خط 

  Aمشترك 

 بين مراآزسيگنال دهي 

 

   : caller – IDسيگنالهاي 

 از طرف DTMF يا fsk اين سيگنال بين زنگ اول و دوم به صورت مدولاسيون 

وشي تلفن بعد از   ارسال مي شود  و گBمرآز مقصد به سمت گوشي  مشترك 

  .  آشكار آرده و به نمايش در مي آورد  هدريافت شمار

 آلمان به آار برده شده است و در  زيمنسEWSD بيشتر در تجهيزات  fskالبته 

  .  به آار برده  شده است (Clip) يا DTMF مدولاسيون CARINتجهيزات آره اي 

  : شبكه شهري 

عبارت از محيطي آه به واسطه آن مشترآين شبكه علاوه  بر امكان برقراري 

ها ارتباط با  يكديگر مي توانند جهت برقراري ارتباط با مشترآين  ساير شهر و آشور

  . نيز دسترسي  داشته باشند 

Line :   
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 مي گويند و به lineخطوط ارتباطي مشترآين هر  مرآز يا مرآز مربوطه را 

  : اقسام زير مي باشند 

 ordinary subscriber line  خطوط مشترآين معمولي -الف

 coin Box line خطوط مشترآين تلفن همگاني -ب

 PABX / PBX / line خطوط مشترآين مراآز داخلي -ج

 Special service line خطوط خدمات - د

   subscriber line ISDN خطوط مشترآين  -ه

  

  

  Trunk: ترانك 

خطوط  ارتباطي بين مراآز را ترانك مي گويند  و بر حسب آانال بيان مي گردد 

 ، خروجي از مرآز (IC)ترانك ها بر حسب نوع بكارگيري به صورت ورودي به مرآز 

(OG)طرفه  و يا دو (BW) تعريف مي شوند  .  

ه هاي مخابراتي  از نقطه نظر  مراتب  دسترسي به سه سطح  تقسيم شبك

  . مي شوند 

  : شبكه هاي بين المللي  .1

شبكه اي آه امكان برقراري ارتباطات بين مشترآين آشورهاي  مختلف را مهيا 

  .  معروفند ISCمي سازد و مراآز موجود در اين شبكه به 

ين شهري در شبكه اي آه امكان برقراري ارتباط بين مشترآين شبكه هاي ب .2

 مي باشد PC , SC , TXشهرهاي مختلف را مهيا مي آند و داراي سه نوع مختلف  

 .  

شبكه اي با امكان برقراري ارتباطات بين يك شهر :   شبكه هاي شهري  .3

 : مي باشند ، مراآز اين شبكه به قرار زير است 

A –شبكه اي آه : حلي  مراآز شهري يا مLx نام دارد و داراي مشترك مي 

  . باشد 

B – مرآزي به نام :   مرآز ترانزيتTX معروفند و فاقد مشترك هستند و در 

  . شبكه هاي پر ظرفيت آاربرد دارد 

C – مراآز شهري ترانزيت   :  

 ، Lx معروفند و ضمن داشتن  مشترك نظير مراآز LTXمرآزي است آه به نام 

به منظور اقتصادي به صرفه هستند  را نيز دارند و TX  ترانزيت
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نرم افزار مرآز  مخابرات ديجيتال

همانطور آه گفته شد براي ارتباط با سخت افزار و مدارات مرآز ديجيتال اپراتور از 

در اين بخش  به . طريق  يك سيستم نرم افزاري  با دستگاه ارتباط برقرار مي آند 

  . ورد برخي دستوراتي آه بيشترين آاربرد را دارند مي پردازيم ارائه و توضيح در م

(DISPSUB )     Display subscriber 

  :  اين دستور اطلاعاتي را از قبيل زير نمايش مي دهد 

  فقط يك مشترك  -

 يك رنج يا گروه از مشترآين  -

 تمام مشترآين موجود در يك ناحيه  -

ت و مشخصات شماره مشترآي بعد از اجراي اين دستور يك نمايش از وضعي

  . داده شده بدست مي آيد 

LAC : local area code  

DN : Directory number  

Format type                             cat (category)  

BLK : Bloking                       administrative   

Stat sub   ADMINIST vative  

                                     Stat sub   (display status   subscriber) فرمان:

البته به طور جداگانه . اين فرمان  نمايش اطلاعات لحظه اي را بر عهده دارد 

  . براي  هر خط  اين  فرمان براي همه مشترآين قابل اجرا است 

  : مشخصاتي آه با اين فرمان بدست مي آيند عبارتند از 

LAC    DN    DN stat     CAT    SORT 

  . اين فرمان مشخصات فيزيكي از طريق سخت افزاري را مشخص مي آند 

   : test  SUB  DN: فرمان 

  .  را تست مي آند DLUاين فرمان تمام خطوط ديجيتال و آنالوگ موجود در 

  : اين فرمان به دو صورت زير مورد انجام دارد 

Test sub DN  , testsub   LC 

  .  مشخصات فيزيكي  از طريق خطوط ارتباطي آاربرد دارد  نمايش براياين فرمان

 DISP MET        :فرمان 

  . اين فرمان براي نمايش وضعيت آنتور مشترك را نمايش مي دهد 

  : اين فرمان به صورت زير اجرا مي شود 

Disp met type = met sub , DN =                  
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 را نمايش مي CNTER2 , CNTR1آنتور به صورت با اجراي فرمان فوق دو نوع 

  .  آنتور شهري و بعدي براي نمايش آنتور آل مي باشد CNTR1دهد ،  آه 

 STAT TRUNKفرمان 

 مي باشد اين فرمان  به صورت زير اجرا TRUNKاين فرمان مشخص آننده نوع 

  : مي شود 

STAT TRUNK : TGNO = VCS1 = 1 and 60 

  .  مشخص مي آند 60 تا 1 را از شماره (TRUNK group)فرمان بالا 

 Disp DLU PORTفرمان 

  . اين فرمان آل شماره هاي موجود در يك آارت مشترك را نمايش مي دهد 

  :  فرمان  بالا به صورت زير اجرا مي شود 

Disp DLU port : EQN = 10-0-1-X 

د  و عدShelf ، عدد صفر نمايش دهنده DLU نشان دهنده شماره 10عدد 

  .  نمايش دهنده مشترآين است 15 تا 0معلوم  آننده آارت مورد نظر و اعداد 1

 MDFسالن 

 رابط بين آافوها و سيم آشي خارجي با سالن  دستگاه مي باشد MDFسالن 

 .  

 شامل يك سازه   فلزي شامل رديف ها و طبقات مي باشد آه MDFسالن 

  . شماره گذاري شده اند 

 تعداد شماره تلفن هائي آه مرآز ساپورت مي آند در يك سمت سازه فلزي به

بر روي هر صفحه آليد شماره آنها . نوعي آليد  يا اتصالي مخصوص وجود دارد 

نوشته شده است آه نشان دهنده شماره تلفن ارائه  شده به مشترك است يعني 

همان تلفن آه مشترك از آن استفاده مي آند در سمت ديگر سازه آليدها يا 

  .  هائي شبيه قسمت اول وجود دارد آه البته شماره  ندارند اتصالي

به تمام صفحات آليد يا اتصالي موجود ار طرف  سالن دستگاه تعدادي آابل 

مخصوص آه با رنگ هاي آن شناخته مي شوند وصل است و رابطه بين سالن 

  .  را  برقرار مي آند MDFدستگاه با مرآز 

ورت است آه بر اساس ليست ارائه شده از   به اين صMDF نحوه آار درسالن 

طرف بخش واگذاري خطوط ، مسيرهاي ارتباطي هر شماره تلفن بر اساس شماره 

اصطلاح رانژه  عبارت است . مشترك و بوخت ارائه شده يك رانژه آشيده مي شود 

از سيمي آه از صفحه  آليد شماره مشترك  به پشت سازه فلزي آشيده مي 

ف و طبقه و شماره اتصالي بوخت وصل مي شود بعد از وصل شود و بر اساس ردي
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براي هر شماره تلفن دو رشته سيم با رنگ هاي سياه و سفيد آه منحصرا به 

  . همان شماره وصل است  اختصاص مي يابد 

  و نمايش دهنده خرابي مراآز  ديجيتال سيستم  آلارم  

همانطور آه انتظار مي رود ممكن است در سيستم هاي مخابراتي خرابي يا 

به . مشكلي پيش بيايد و براي آنكه اين مشكل حاد نشود بايد به موقع رفع گردد 

همين خاطر  براي سيستم مخابراتي پك نرم افزار آلام و اطلاع  خرابي ساخته شده 

 sysd يا به طور مخفف system status displayن  نرم افزار با نام لاتين  اي. است 

شناخته مي شود  اين نرم افزار  پس از نصب بر روي آامپيوتر صفحه اي باز مي آند 

آه داراي تعدادي گزينه مي باشد  هر گزينه يا بخش شامل آلارم هاي  مربوط به 

  : موارد زير مي باشد 

1 .line / trunk Group (LTG) :   

  .  اين قسمت اخطارهاي مربوط به خطوط انتقال و ترانك ها را نمايش مي دهد 

 , service  Alarm , external equipment: در اين بخش  گزينه هايي از قبيل 

LTG  ك آارت  مشترك  به درستي در مكان خود يوجود دارد  اين قسمت اگر ...  و

 نيز LTGآلارم چراغ . شد آلارم  را نمايش مي دهد قرار نگرفته باشد يا خارج شده با

  . زماني  آه مربوط به قطعي سيم ها يا خطوط باشد به آار  مي افتد 

2 .swiching network (SN)   

 معلوم است مربوط به سيستم  سوئيچينگ مي SN  همانطور آه از نام بخش  

  . يش داده مي شود باشد آه اگر اشكال يا خطائي در سيستم به وجود  بيايد نما

3 .Extrernal Alarms :   

 اين قسمت شامل آلارم هائي است آه از خارج به دستگاه يا سيستم اعمال 

اين قبيل آلارم ها زماني اعلام مي شود آه اشكالي در بخش منبع  . مي شود 

 يا  منبع  تغذيه اصلي ، سيستم تهويه و پكيج ، و يا وقوع آتش ، به وجود DCتغذيه 

  . يد بيا

4 .(CP) Coordination processor :   

 مقدار ارلانگ سيستم نمايش داده مي شود آه به درصد مي CP در قسمت  

  .  و نيز در آن وجود دارد  central unit , clockهمچنين قسمت هاي . باشد 

5 .system panel (syp) :   

و آليد براي آل  وجود دارد و دSyp در بخش  سيستم به پانل گ آلارم مربوط به 

 مي باشد وقتي up date , acceptبرنامه  نصب شده است آه شامل آليدهاي 
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update و اگر آلارمي  وجود . زده مي شود آل سيستم دوباره چك مي شود

داشته باشد آه احتمالا  به خاطر برخي علل در برنامه نمايش داده نشده است 

. نشان داده مي شود 

 

  : روي مرآز مخابرات واحد تغذيه و ني

مخابرات  يكي از  سازمانهاي بسيار حساس و مهم هر آشور مي باشد از آار 

به همين خاطر بايد هميشه فعال . افتادن آن از نظر امنيتي بسيار خطرناك است 

باقي بماند و  آار دائمي آن منوط به وجود برق  و رساندن آن به دستگاهها مي 

برق مرآز هيچ وقت  از يك خط انتقال نيرو گرفته نمي ن ابه همين علت جري. باشد 

. شود و هميشه سعي مي شود آه تجهيزات آمكي نيز براي آن به آار گرفته شود 

در صورت قطع برق به هر علتي ابتدا اين تجهيزات آمكي عبارتند از باتري و ژنراتور 

ز مسير ديگر اگر  فقط يك مسير جريان قطع شده باشد سيستم به صورت اتوماتيك ا

برق مصرفي را تامين مي آند ولي در صورت قطع هر دو مسير ابتدا جريان برق از 

باتري ها در پك سالن قرار دارند و ظرفيت آنها به . طريق باتري ها گرفته مي شود 

در صورت . حدي  است آه بتواند تا راه اندازي ژنراتور جريان دستگاهها را تامين آند 

 ژنراتور درست بعد از دو دقيقه آه جريان از باتريها گرفته مي نبود اشكال فني در

شود ژنراتور به آار مي افتد و جريان از طريق آن تامين مي شود و به اين ترتيب 

  . سيستم مخابراتي هميشه آماده مي باشد 

 

 

 

  


